SOLT Seri port protokolii - Veri alma ve kod ¢6zme giris

Geligtiriciler siklikla SOLT cihazlarinin entegrasyonunu ve bir APl saglanmasini talep ederler, ancak
ayni zamanda deneyimsizlik nedeniyle seri port ile calismaktan kaginirlar. Oysa aslinda, COM (Seri)
port ile calismak oldukga basit ve sezgiseldir. Bazi durumlarda, programda kendi veri okuma isleminizi
uygulamak, API'li bir ara sunucu kurmaktan ve siirdiirmekten ¢ok daha kullanish ve verimlidir.

Hadi bunu nasil yapacagimizi bulalim - sadece 5-10 dakika stirecek!

DlUgme veya gagri paneli bir radyo vericisidir ve SOLT SR5-MPRT cihazi alici - modem olarak kullanilir.
SR5 -MPRT modem, dahili USB dénistiirticii ve USB A baglanti arayliziine sahip ve DB9 baglanti
arayuziine sahip olmak Gzere iki versiyonu bulunan RS232 arayiizli bir cihazdir. Esasen, bunlar ayni
protokollere sahip 6zdes cihazlardir.

Her cihazda (uzaktan kumanda, SOLT digmesi) fabrikada programlanmis benzersiz bir kod bulunur;
bu kod, sinyalin kaynagini benzersiz bir sekilde tanimlamaniza olanak tanir. Bu koda remote_id denir
ve bir veri paketinde iletilir (Ornek 41 31 42 32 43 33 ("A1B2C3")).

Benzersiz cihaz tanimlayicisinin yani sira, her uzaktan kumanda bir veya daha fazla diigme icerir ve bu
diigmelere basildiginda ilgili kod iletilir. Diigme kodlari gesitli eylemleri gosterir:

Cagri Diigmeleri | Hex iptal Diigmeleri Hex
1 0x14 2 0x24
3 0x28 4 0x34
5 0x38 6 0x44
7 0x48 8 0x54
9 0x58 10 0x64
11 0x68 12 0x74
13 0x78 15-iptal OxE4

16- Tum aramalarin tamamen iptali OxF4

Ornegin, SB9-3XBK konsolunda 1 = 14 ve 3 = 28 olmak {izere 2 arama diigmesi ve 15 = E4 olmak {izere
bir iptal digmesi bulunur.

SB7-1PBK konsolunda yalnizca bir ¢agri digmesi vardir 1 = 14

SOLT protokoliiniin agiklamasi

SOLT protokoliinde veri iletimi, 19 baytlik sabit uzunluktaki paketler halinde gerceklestirilir. Paket
formati asagidaki gibidir:



Bayt Amag Tanim
1 Baslangi¢c semboli (STX) Paketin baslangicini tanimlar.
2-3 Basilan digme kodu Digmeyi tanimlayan iki ASCII karakteri
4 Ayirici Sabit ayirici
5-10 Uzaktan Kimlik Benzersiz cihaz tanimlayicisi (ASCII)
11 Ayirici Sabit ayirici
12-18 Kullanici verileri Kullanici kimligi iceren ASCII dizesi
19 Bitis semboli (ETX) Paket tamamlandi

Onaltilik sistemde bir paket 6rnegi:

0231342D4131423243332D3132333435363703

Nerede:

02 (STX) - paketin baslangici,

3134 ("14") - arama digmesi kodu,

2B ("-") - ilk ayirici,

413142 32 43 33 ("A1B2C3") - cihaz kimligi (uzaktan kimlik),
2B ("-") - ikinci ayirici,

31323334353637("1234567") - kullanici verileri (SR5-MPRT modeminde digmeyi kaydederken
belirtilir)

03 (ETX) - paket semboliiniin sonu.
Python program 6rnegi
Kodun tamami yazinin sonunda verilmistir.

Bu arada, bu kod metninin tamamini yapay zeka asistaniniza kopyalayin, o da bunu gelistirme
ortaminiza mikemmel sekilde uyarlayacaktir.

Gerekli kiitiiphanelerin yiiklenmesi

Kodu c¢alistirmadan 6nce, COM portuyla ¢alismak icin gerekli kiitiiphaneleri yliklemeniz gerekir.
Yiklemek i¢in asagidaki komutu kullanin:



pip install serial-asyncio

Bu kitiphaneler, seri port ile eszamansiz modda ¢alisma olanagi saglar.

Degiskenlerin ve port ayarlarinin saklanmasi

Programin basinda, seri port ile calismak icin sabit degerler belirlenir:

import asyncio

import serial_asyncio

# COM port settings
SERIAL_PORT ="COMS5" # Specify your port, e.g. "/dev/ttyUSBO" for Linux
BAUDRATE = 9600 # Baud rate

PACKET_LENGTH = 19 # Expected packet length

Bu parametreler, baglanti noktasini, veri hizini ve beklenen paket uzunlugunu bayt cinsinden
tanimlar.

SerialReader sinifi

Gelen verileri islemek igin, asagidaki yontemleri uygulayan SerialReader sinifi kullanilir:

data_received(self, data): Gelen verileri alir, arabellekte biriktirir ve ayristirma icin iletir.

process_packet(self, data): Alinan paketi ayristirir.

class SerialReader(asyncio.Protocol):
def __init__ (self):

self.buffer = bytearray()



def data_received(self, data):
"""Process incoming data"""

self.buffer.extend(data)

while len(self.buffer) >= PACKET_LENGTH:
packet = self.buffer[:PACKET _LENGTH]
self.buffer = self.buffer[PACKET _LENGTH:]

self.process_packet(packet) # Pass data to the method

def process_packet(self, data):
"""Parse data packet"""

if len(data) != PACKET _LENGTH:
print("Invalid packet length")

return

# Extract individual parts of the packet

start_symbol = chr(data[0]) # First byte - start symbol

button_number = ".join(chr(byte) for byte in data[1:3]).strip() # Bytes 2-3 - button number
separatorl = chr(data[3]) # 4th byte - separator

remote_id = ".join(chr(byte) for byte in data[4:10]).strip() # Bytes 5-10 - remote ID
separator2 = chr(data[10]) # 11th byte - second separator

user_info = ".join(chr(byte) for byte in data[11:18]).strip() # Bytes 12-18 - user data

end_symbol = chr(data[18]) # 19th byte - end symbol

parsed_data = (
f'Start symbol: {start_symbol}, Button number: {button_number}, '
f'Remote ID: {remote_id}, User data: {user_info}, '
f'Separators: {separatorl}, {separator2}, End symbol: {end_symbol}'

)

print(parsed_data)



Temel ayarlar ve veri isleme sinifi analiz edildikten sonra, artik portu agma ve veri alma islemine
gecebilirsiniz.

COM portunu agma ve veri alma

Bu 6rnek, serial_asyncio kitliphanesini kullanarak COM portuyla ¢alismanin eszamansiz yéntemini
kullanmaktadir. Bu yaklasim size sunlari saglar:

Ana akisi engellemeden verileri gercek zamanli olarak isleyin.
Birden fazla baglantiyla calisin veya diger gorevleri paralel olarak gerceklestirin.
Veri beklerken programin donmasini 6nleyin.

Ancak, program goérevi daha basit veya daha tutarli bir yaklasim gerektiriyorsa, pyserial
kitiiphanesiyle olagan (senkron) yéntemi kullanabilirsiniz. Ornegin, arka plan islemleri olmadan az
miktarda veriyi islemeniz gerekiyorsa.

Programi baslattiginizda, belirtilen parametrelerle bir seri port aclilir:

async def main():

"""Start asynchronous reading from the COM port"""
print(f'Opening port {SERIAL_PORT} at baud rate {BAUDRATE}')
loop = asyncio.get_running_loop()
transport, protocol = await serial_asyncio.create_serial_connection(

loop, SerialReader, SERIAL_PORT, BAUDRATE
)
try:

await asyncio.Event().wait() # Infinite wait
except asyncio.CancelledError:

pass
finally:

transport.close()

print("Port closed")



Paket ayristirma

Veriler alindiktan sonra paket ayristirilir:

def process_packet(self, data):
"""Parse data packet"""

if len(data) = PACKET_LENGTH:
print("Invalid packet length")

return

# Extract individual parts of the packet

start_symbol = chr(data[0]) # First byte - start symbol

button_number = ".join(chr(byte) for byte in data[1:3]).strip() # Bytes 2-3 - button number
separatorl = chr(data[3]) # 4th byte - separator

remote_id = ".join(chr(byte) for byte in data[4:10]).strip() # Bytes 5-10 - remote ID
separator2 = chr(data[10]) # 11th byte - second separator

user_info = ".join(chr(byte) for byte in data[11:18]).strip() # Bytes 12-18 - user data

end_symbol = chr(data[18]) # 19th byte - end symbol

parsed_data = (
f'Start symbol: {start_symbol}, Button number: {button_number}, '
f'Remote ID: {remote_id}, User data: {user_info}, '
f'Separators: {separatorl}, {separator2}, End symbol: {end_symbol}'

)

print(parsed_data)

Tam o6rnek kod

# EXAMPLE OF ASYNCHRONOUS CONNECTION TO A SERIAL PORT

import asyncio

import serial_asyncio



# COM port settings
SERIAL_PORT ="COMS5" # Specify your port, e.g. "/dev/ttyUSBOQ" for Linux
BAUDRATE = 9600 # Baud rate

PACKET_LENGTH = 19 # Expected packet length

class SerialReader(asyncio.Protocol):
def __init__(self):

self.buffer = bytearray()

def data_received(self, data):
"""Process incoming data"""

self.buffer.extend(data)

while len(self.buffer) >= PACKET_LENGTH:
packet = self.buffer[:PACKET_LENGTH]
self.buffer = self.buffer[PACKET _LENGTH:]

self.process_packet(packet) # Pass data to the method

def process_packet(self, data):
"""Parse data packet"""

if len(data) != PACKET_LENGTH:
print("Invalid packet length")

return

# Extract individual parts of the packet

start_symbol = chr(data[0]) # First byte - start symbol

button_number = ".join(chr(byte) for byte in data[1:3]).strip() # Bytes 2-3 - button number

separatorl = chr(data[3]) # 4th byte - separator

remote_id = ".join(chr(byte) for byte in data[4:10]).strip() # Bytes 5-10 - remote ID

separator2 = chr(data[10]) # 11th byte - second separator



user_info = ".join(chr(byte) for byte in data[11:18]).strip() # Bytes 12-18 - user data

end_symbol = chr(data[18]) # 19th byte - end symbol

parsed_data = (
f'Start symbol: {start_symbol}, Button number: {button_number}, '
f'Remote ID: {remote_id}, User data: {user_info}, '

f'Separators: {separatorl}, {separator2}, End symbol: {end_symbol}

)

print(parsed_data)

async def main():

"""Start asynchronous reading from the COM port"""
print(f'Opening port {SERIAL_PORT} at baud rate {BAUDRATE}')
loop = asyncio.get_running_loop()
transport, protocol = await serial_asyncio.create_serial_connection(

loop, SerialReader, SERIAL_PORT, BAUDRATE
)
try:

await asyncio.Event().wait() # Infinite wait
except asyncio.CancelledError:

pass
finally:

transport.close()

print("Port closed")

if _name__ =="_main__":

asyncio.run(main())



